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a1 = x2y3-x3y2 a2 = x3y1-x1y3 a3 = x1y2-x2y1

b1 = y2-y3 b2 = y3-y1 b3 = y1-y2

c1 = x3-x2 c2 = x1-x3 c3 = x2-x1

Zjednodušujúce formálne značenie:
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α1=(a1U1+a2U2+a3U3)/2A

α2=(b1U1+b2U2+b3U3)/2A

α3=(c1U1+c2U2+c3U3)/2A

yxU 321
α+α+α=



prof. Ing. Dušan Maga, PhD.
Brno, 11. – 15. 4. 2011
maga@yhnet.sk
www.kiwiki.info

Znalosti a dovednosti v mechatronice - transfer 
inovací do praxe, CZ.1.07/2.3.00/09.0162

Numerické metódy
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Odstránenie druhej derivácie:
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Preformulovanie podľa metodiky MKP + váhové funkcie 

podľa Galerkina (wj = Nj):
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Numerické metódy
MKP – Nadstavbové aplikácie

Metódy výpočtu momentov:

• metóda Maxwellových tenzorov, 

• Arkkiova metóda (tiež aj metóda spriemerovaných Maxwellových tenzorov),

• metóda koenergií,

• metóda virtuálnych prác.
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MKP – Nadstavbové aplikácie

Metódy výpočtu momentov:
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Časovo závislé deje:
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Elementy vyšších rádov:
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3D:
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Nelinearity v 2D poliach:
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